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Bu-Teck (deutsch/englisch)
187.261 Gesamtaufwand 160.873 Lageaufwand

>opt =3 MIXED-t.txt =T 0

links rechts

0.482 Kollisionen  0.000 Shift-Kollisionen ob 7.2 12.4
Bbu.,i pcimfx  72.500 Handwechsel ~ 30.057 Shift-Handwechsel mi 36.4 32.0

hieao dtrns  1.878 Ein—/Auswarts  6.598 IndirKollision

un 2.4 5.6

kyoaq jgwvz  9.050 benachbart ~ 22.616 Shift-benachbart sum 48.6 51.4 .
7.111.214.713.0 2.6 1.518.111.7115 87Sh 2.6 1.5 > deutsch Seite 2 >

27278
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Bu-Teck (deutsch) >opt -3 deutsch-t.txt =T 0 aeere §
182.067 Gesamtaufwand 157.723 Lageaufwand links rechts
0.227 Kollisionen  0.000 Shift-Kollisionen ob 8.0 11.2 e

Bbu.,i pcimfx  72.868 Handwechsel ~ 31.649 Shift-Handwechsel mi 34.5 32.3

hieao dtrns  1.681 Ein—/Auswarts  6.535 IndirKollision un 2.2 6.3

kyoaq jgwvz  9.960 benachbart  21.430 Shift-benachbart sum 48.251.8 .
7.311.1165 9.9 35 1.916.811.812.7 8.6 Sh 3.5 1.9 > englisch Seite 3 >
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[ ot ] [ 0 ]
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Bu-Teck (englisch) >opt -3 englisch-t.txt =T 0
194.299 Gesamtaufwand 164.051 Lageaufwand links rechts
0.728 Kollisionen  0.000 Shift-Kollisionen ob 6.4 13.6
Bbu.,i pcimfx  72.144 Handwechsel ~ 26.608 Shift-Handwechsel mi 38.3 31.6
hieao dtrns  2.102 Ein—/Auswarts  6.650 IndirKollision un 2.5 4.8
kyoaq jgwvz  8.172 benachbart ~ 25.187 Shift-benachbart sum 48.9 51.1
7.011.212916.2 1.7 1.019.411.510.2 88Sh 1.7 1.0
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